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Hizhh kullanim kilavuzu:

Ana devre Terminalleri:

AC gii¢ kaynag girisi terminalleri,3 faz 380V AC gii¢ kaynagina baglayin.
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3 Faz AC Gug: Kaynag1 Frenleme
(3 Faz 380V AC) Direnci

\ Ah

AC Motor

Frekans Doniistiiriicii ¢ikis terminalleri, 3 fazli AC motora baglayin.
Frenleme grup baglanti terminalleri,P+ ve P- baglayin.
Topraklama terminalini E baglayin.
Acik paketin kontrolu
Liitfen {irtiniin paketini agmadan 6nce asagidaki pargalar1 kontrol ediniz.
e Dis koruyucu kaplamasini kontrol ediniz
e  Uriiniin yanindaki etiket iizerindeki nominal degeri, siparis kodunu kontrol ediniz.
Eger herhangi bir sorunuz varsa ,tedarik¢i ile temasa geciniz
Frekans konvertorii model aciklamasi
oo o oo oo g ooo o o

L&Kumlum tiirti

7. Uygulama tiirii

6. Gii¢ parametresi

5. Giig kaynag1
Faz say1si
4. Gerilim sinifi

3.Uriin serisi kodu

2. Uriin kodu
1. Sirket kodu

Aciklama:

1,Kurum Kodu: Dal Elektrik,

2,Uriin Kodu: R Yumusak Baslangic ise, Frekans konvertorii

3,Uriin serisi kodu: 10 1000 serisi 60 6000 serisi,

4,Gerilim sinifi: 02 220V ; 03 380V ; 05 575V ; 06 660V ; 09 960V ;11 1140V anlamina gelir
5,Gli¢ kaynagi Faz sayist: T- 3 fazli;S tek fazli;anlamina gelir

6,Gii¢ parametre: D75 0.75KW, 075 demektir 75kW, 315 demektir 315KW demektir
7,Uygulama tipi:G sabit tork tipi anlamina gelir;P tipi fan veya su pompasi -Z ¢ekim kaliplama 6zel tip anlamina gelir B
kaldirma 6zel tip anlamina gelir

8, Montaj tipi: A kabin 6zel tipi anlamina gelir;B Askil1 tiirii anlamina gelir;

C muhafazasiz anlamina gelir;D yedek pargalar anlamina gelir



Etiket aciklama

Frekans konvertorii koruyucu gergevesinin sag tarafinda nominal degerleri ve modeli yazan bir etiket var.Asagidaki

gibi:
(MODEL) DGIS003T018GB 1 Model |
(POWER) 18 5ki —{ Motor Giicii
(INPUT) 3PH 380VAC 50Hz "—‘
(OUTPUT) 24kVA 39A 0-650Hz -
(NO.) L
IINITITIVIRETRIN v
Frekans konvertorii etiket bilgileriDGI6000 serisi
Simiflandirma DGI6002 DGI6003 DGI6004 DGI6005 DGI6006
Gerilim smifi AC220V AC380V AC460V AC575V AC660V
Gerilim aralig1 AC220~240V AC380~440V AC460~480V AC575~600V AC660~690V
Genel frekans konvertorii Model
Giic | Nominal | Akim| Nominal Akim [ Nominal Akim | Nominal | Akim | Nominal | Akim
(KW) deger (A deger (A) deger (A) deger (A) deger (A)
(KW) [ DGI6002T | (A) | DGI6003T | (A) | DGI6004T (A) | DGI6005T | (A) [ DGI6006T | (A)
0.75 D75GB 4 D75GB 2.5 D75GB 2.5 D75GB — D75GB —
1.5 1D5GB 7 1D5GB 3.7 1D5GB 3.7 1D5GB 2.5 1D5GB —
2.2 2D2GB 10 2D2GB 5 2D2GB 5 2D2GB 4 2D2GB —
4 3D7GB 16 3D7GB 9 3D7GB 8 3D7GB 6.5 3D7GB —
5.5 SD5GB 20 SD5GB 13 5D5GB 11 SD5GB 8.5 SD5GB —
7.5 7D5GB 30 7D5GB 16 7D5GB 15 7D5GB 10 7D5GB —
11 011GB 42 011GB 25 011GB 22 011GB 17 011GB 15
15 015GB 55 015GB 32 015GB 27 015GB 22 015GB 18
18.5 018GB 70 018GB 38 018GB 34 018GB 26 018GB 22
22 022GB 80 022GB 45 022GB 40 022GB 33 022GB 28
30 030GB 110 030GB 60 030GB 55 030GB 41 030GB 35
37 037GB 130 037GB 75 037GB 65 037GB 52 037GB 45
45 045GB 160 045GB 90 045GB 80 045GB 62 045GB 52
55 055GB 200 055GB 110 055GB 100 055GB 76 055GB 63
75 075GB 260 075GB 150 075GB 130 075GB 104 075GB 86
93 095GB 320 095GB 170 095GB 147 095GB 117 095GB 98
110 110GA 380 110GA 210 110GA 180 110GA 145 110GA 121
132 132GA 420 132GA 250 132GA 216 132GA 173 132GA 150
160 160GA 550 160GA 300 160GA 259 160GA 207 160GA 175
187 187GA 600 187GA 340 187GA 300 187GA 230 187GA 198
200 200GA 660 200GA 380 200GA 328 200GA 263 200GA 218
220 220GA 720 220GA 415 220GA 358 220GA 287 220GA 240
250 — 250GA 470 250GTA 400 250GTA 325 250GTA | 270
280 — 280GA 520 280GA 449 280GA 360 280GA 330
315 — 315GA 600 315GA 516 315GA 415 315GA 345
355 — 350GA 680 350GA 590 350GA 470 350GA 390
400 — 400GA 750 400GA 650 400GA 520 400GA 430




Frekans konvertOru temel kablolama Gizimi

Harici Frenleme Direnci

3 Faz

Giig Girisi ®

_—
Gok
Fonksiyonlu RY2 - RY3 N/C
Dijital RY2 - RY1 N/O
Girisler
DIl - DI4
Reset
Fonksiyonu
DC Voltaj (0 - 10V)
Hanict Dijital
Voltaj [ Cikiglar
ve " N
vz IF A12(0~5V/0-20mA)

Frekans
Sinyal
Referans:

A13(0~5Y/ Keyboara

ACOM

Cihaz basit devreye alma:

Gii¢ kaynagi tamamen kesildikten 10 dakika sonra frekans konvertorii kapagi acilmalidir. AC gii¢ kaynagi,AC gii¢
kaynag girisi terminallerine (R,S,T) baglanir.Daha sonra Frekans Doniistiiriicii ¢1kis terminalleri,(R,S,T) 3 fazli AC
motora baglanir.Frekans konvertorii ve toprak terminalleri giivenilir toprak baglantis1 olmalidir.frekans konvertorleri bir
nokta tarafindan topraklanmis olmalidir. Kablolarin ana devre terminali ile giivenli olarak bagli oldugundan emin
olunduktan sonra enerji verilebilir.Ana devre terminallerinin sag alt kdsesindeki sarj lambas1 yandiktan sonraTiim
parametrelerin fabrika ¢ikis degerini otomatik baglatmak i¢in

F094 = 249 yapimiz sonra (ALM modunda RESET tusuna basin) bilgiler fabrika ¢ikis degeri olacaktir. Daha sonra
potu aktif etmek i¢in parametre F040 =25,08 olarak ayarlanir. Ve pot aktif olur .parametre FO59 DC bus-bar gerilimi
(VDC),F060 Cikis gerilimi,FO61 Akim ve FO84 frekans konvertdriiniin standart giris giic kaynagi voltaj degerleri
kontrol edilerek devreye alma iglemi uygulanabilir.



Fonksiyon tuslarini aciklama:

| 74.55 mm |

135.55mm

76.50 mm

%:CTL VE MON MODE arasinda degisiklik icin bu tusa basin.
PA

:Parametre (PAR MODE) ve Ariza goriintii (ALM MODE) arasinda degisiklik icin bu tusa basin.

9 :Keyboard kontrol modu (F039 = 0),FWD tusu etkilidir.

Keyboard kontrol modu (F039 = 0),REV tusu etkilidir.

:Artirma tusu verilerin veya parametrenin kodunu artirma.

D1

:Azaltma tusu:verilerin veya parametrenin kodunu azaltma.

@

:Stop / Reset tusu:calisma durumunda bu tus durdurma islemi icin ve hata durumunda resetlemek
icin kullanilabilir Okuma / yazma islemi i¢cin konumu tasimak icin kullamlabilir.

:Okuma / yazma tusu:parametre degeri okuma veya verileri onaylamak icin kullamlabilir

Frekans konvertorii resetlemek:

Eger frekans konvertorii ilk kez kullanilirsa, parametre degeri hakkinda emin degilseniz,fabrika ¢ikis degeriyle
baglatabilirsiniz

Ilk F094 = 1 ayarlayin,sonra ALM moduna degistirin "0. - - ". STOP gésteriyor STOP tusuna basin ve fabrika cikis
degeri geri alinabilir.Ya da, F094 =1 COM terminaline RST baglayin sonra frekans konvertorii resetlenir ve fabrika



degeri geri alinr.

Motor parametresini ayarlama,
Frekans konvertoriinii ¢aligtirmaya baglamadan 6nce

1. V/F parametre egrisini ayarlaym F009, F010, FO11, FO15, FO16 ve FO88 sabit V / F egrisi olugturmak i¢in
bakiniz
2. Nominal motor kapasitesi ayarlayin
F078 =100 % * (Nominal motor akimi) / (frekans donistiiriicii Nominal akimi)

Voltaj

A

FOS8(%)

FO11(%) .f

FO09(%)
} i =

Fo16  FO10 F015 Cikis Frekansi

Parametre Auto-tuning:

DGI6000 motor karakteristigini ve motorun ilgili parametrelerini otomatik olarak ayarlar.otomatik calistirmadan 6nce
asagidaki parametreleri ayarlamak gerekir.

F001: Hizlanma siiresi

F002: Yavaslama siiresi

F010: motor (50.00Hz) ve Anma frekansi

FO11: motor% gerilim oran1 ( motor Nominal frekans ile ¢alistig1 zamanki gerilim)

FO15: Ust limit frekans, > FO10

F068: Noninductive vektor gerilim , 0.0 "olarak ayarla"

FO078: motor Anma kapasitesi (%) = (motor akimi / frekans doniistiiriicii akimi)

F088: Maksimum ¢ikis gerilim (voltaj motor ist sinir frekansi ile ¢alistigi zamanki frekanst)

Parametre Auto-tuning
1. F094 =155 ayarlaym
2. " 0 -",girmek i¢in bu tusa basin.,ardindan % bu tusa basin,frekans konvertorii parametre otomatik
ayar islevini yiriitir.

Parametre fonksiyonlari:

1) R/ W parametresini fabrika degerine getirmek i¢in,asagidaki adimlar izleyin :

Adim 1:F095 =0, F094 = 1 yazinz.

Adim 2:Yazilim uygulamasindan sonra( ALM modunda RESET tusuna basin) veya frekans konvertoriiniin
donanimini resetleyin, EPROM daki R / W tipi bilgiler fabrika ¢ikis degeri olacaktir.

1) Tiim parametrelerin fabrika ¢ikis degerini otomatik baslatmak icin ,liitfen dikkatle asagidaki adimlari
izleyin :

Adim 1: F094 = 249 yaziniz.



Adim 2: Yazilim uygulamasindan sonra ( ALM modunda RESET tusuna basin) veya frekans konvertoriiniin
donanimini resetleyin, EPROM daki R / W tipi bilgiler fabrika ¢ikis degeri olacaktir.

rFOOO Ana hiz frekans ayari | Set araligi: 0,00 ~ 650.00Hz
F001 Hizlanma zamani Set aralig1: 0 ~ 6553,0 S
F002 Yavaslama zamani Set araligr: 0 ~ 6553,0 S

F000 Calisma frekansi atandig1 zaman,hizlanma ve yavaslama zamani ayr1 ayr1 FOO1 ve F002 tarafindan atanir.

F003 FWD (DI5) Giris terminali fonksiyon se¢enegi Set araligt: 0 ~ 99
F004 REV (DI6) Giris terminali fonksiyon secenegi Set aralig1: 0 ~ 99

F003 dijital girig terminali DI5 fonksiyonunu tanimlar.Fabrika ¢ikig degeri "73",FWD fonksiyonu olarak tanimlanir.
F004 dijital girig terminali DI6 fonksiyonunu tanimlar.Fabrika ¢ikis degeri"74",REV fonksiyonu olarak tanimlanir.

F005: DC frenleme durdurma frekansi Set araligt: 0,5 ~ 650.0Hz
F006: DC frenleme durdurma gerilimi Set araligi: 0 ~ 30%
F007: DC frenleme ¢alisma zamani Set aralig1: 0,0 ~ 25,0 S
F008: DC frenleme gecikme zamani Set araligi: 0 ~ 1.0 S

F005: durdurma islemi,eger ¢ikis frekansi DC orijinal frenleme frekansindan daha diisiik ise,frekans doniistiiriicii DC
frenleme fonksiyonunu baglatacaktir.motor ve fren motoruna dogru akim enjekte edilir.

F006: DC frenleme baslatildig1 zaman,su formiilii kullanabilirsiniz DC giris gerilim yiizdesi: Cikis gerilimi = motor
nominal gerilim %X FO06

F007: DC frenleme siirekli zamani anlamina gelir,bu siire sonunda,DC frenleme gerilimi kesin olarak iptal eder.F007
0 oldugu zaman,DC frenleme fonksiyonu dururken kapatilir .

FO008: frenleme yavaglama zamani,eger cikis frekanst DC orijinal frenleme frekansindan daha az ise,¢ikis gerilimi DC
frenleme gerilimine (F006) diisecek.DC frenleme gecikme siiresinden sonra motora DC frenleme gerilimi enjekte
edilir.

F009 Tork yiikseltme ayar1 Set araligi: 0 ~ 30%

Cikis frekansi daha diistik oldugu zaman,bu parametre yiikseltme torku i¢in minimum ¢ikis voltajina belirler.

FO010 Motor Anma frekansi Set araligt: 0,50 ~ 650.00Hz
FO011 Motor Anma gerilimi Set aralig1: 30 ~ 100%
fki parametre motor Anma frekans ve voltajini tanimlar.

Voltaj

A

F038(%)
FO11(%) 1

FO09(%) 1

L 1 T } Clkl‘;
Fo16  F010 F015
Frekansi




F012 Max tasiyici frekansi / tagiyici frekans doniim noktasi Set araligi: 2,0 ~ 16,9
Minimum tasiyic1 frekans1 2kHz olarak sabittir.Ornegin: FO12 = 12.5, maksimum tastyic1 frekansi anlamina gelir 12
Khz dir,ve 5.00Hz ¢alisma frekansinin tasiyici frekans doniim noktasidir. Tasiyici frekans otomatik olarak ¢alisirken
degistirilebilir.
e Eger tastyici frekansi diisiik ayarlanirsa, ¢ikis akimi formu kétii olur ¢linki ¢ikis akimi daha yiiksek
harmonik, daha fazla kayip,giiriiltii i¢erir ve motor sicakligini artiyor. Ama frekans parazit ve kagak akim
azalir.

¢ Tasiyict frekans set degerini artirin,motor giiriiltiisii azaltilabilir ve ¢ikis akimi formu iyilestirilir Ama frekans
konvertdrii sicakliklig bilesenlerin gii¢ kaybi nedeniyle artacak daha fazla kacak akim daha gii¢lii parazite
neden olur.Eger tasiyici frekansi fabrika degerinden daha fazla ise azaltilabilir.

| F013 Modbus dizesinin zaman aralig1 | Set araligt: 3 ~250ms |

rF014 Sicaklik form incelemesi | Set araligi: 0,00 ~ 999,9 |

* Kullanicilar bu parametreyi izin verilen aralik i¢inde oldugunu hatirlamadan kullanmayin ekipmanlarin
hatasina neden olabilir

F015 Ust smir frekans Set araligi: 0,50 ~ 650.00Hz

FO016 Alt sinir frekans Set aralig1: 0,50 ~ 650.00Hz

Ust sinir frekans, frekans konvertoriiniin izin verilen aralik i¢inde maksimum ¢ikis frekansidir (FO10 basvurun )
Alt sinir frekans, frekans konvertoriiniin izin verilen aralik i¢inde minimum ¢ikis frekansidir (FO10 basvurun )

F017 Frekans atlama Set araligi: 0,00 ~ 650.00Hz
FO018 Frekans atlama aralig: Set araligt: 0,00 ~ 5,00 Hz
Frekans konvertoriinii rezonans frekans yiikleme noktasindan kaginmak i¢in FO17 ve FO18 ayarlayin.

F019 Darbeli yol verme frekansi Set aralig1: 0,00 ~ 650.00Hz

F020 Darbeli yol verme hizlanma / yavaslama siiresi Set araligt: 0,1 ~25.0s

F019: Bu parametre darbeli yol verme komutu istendiginde ¢aligma frekansini belirler.

F020: Bu parametre darbeli yol verme komutu istendiginde hizlanma / yavaslama siiresini belirler.

F021 Adim 1Calisma frekansi Set araligi: 0,00 ~ 650.00Hz
Bu parametre Adim 1 hizi istendiginde ¢alisma frekansini belirler.

F022 Adim 1 Hizlanma siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0s

F023 Adim 1 Yavaslama siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0s

Bu grup parametre ,Frekans konvertdrii Adim 1 komutunu uygulandigi zaman hizlanma / yavaglama siiresini
belirler.

rFO24 Adim 2 Calisma frekansi Set araligt: 0,00 ~ 650.00Hz
Bu parametre Adim 2 hizi istendiginde ¢aligma frekansini belirler.
F025 Adim 2 Hizlanma siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0s
F026 Adim 2 Hizlanma siiresi Set aralig1: 0,1 ~ 6553.0s

Bu grup parametre ,Frekans konvertorii Adim 2 komutunu uygulandigi zaman hizlanma / yavaslama siiresini
belirler.

F027 Adim 3 Calisma frekansi Set araligt: 0,00 ~ 650.00Hz
Bu parametre Adim 3 hizi istendiginde ¢alisma frekansini belirler.




F028 Adim 3 Hizlanma siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0s

F029 Adim 3 Yavaglama siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0s

Bu grup parametre,Frekans konvertorii Adim 3 komutunu uygulandigi zaman hizlanma / yavaglama siiresini
belirler.

rF03O Durdurma modu se¢imi Set araligi: 0 ~ 1

0: Frekans konvertdrii stop komutu aldigi zaman ¢ikis frekansi yavaglama siiresine gore,yavas yavas OHz kadar azalir
ve frekans konvertdrii durur.

1: Frekans konvertorii stop komutu aldigi zaman ¢ikis frekansini kesin olarak durdurur ve yiik serbestce mekanik
atalete gore durur.

LF031 Ters ¢alismaya olanak vermeme | Set araligi: 0 ~ 1 |

0: Frekans konvertdrii hem ileri ve hem de ters galistirilabilir.
1: Frekans konvertorii sadece ileriye calistirilabilir ama tersine ¢aligtirilamaz.

F032 Frekans faktort / filtre sabit Set aralig1: 50,00 ~ 99,99

Parametre FO32 = aa.bb, iki parametre temel nokta olarak karsilastirilir.
Normalde bu parametreyi degistirmek gerekmez
aa: Motor gii¢ faktorii motor etiketine gore ayarlanir.
bb: Noninductive vektér dengeleme filtre sabiti

| F033 Fren devresi desarj baslangici | Set aralig1: 0 ~ 2 |

rF 034 Diisiik voltaj hatas1 sonrasi reset | Set aralig1: 0 ~ 1 |

Bu parametre Frekans konvertoriiniin diisiik / asir1 voltaj sonrasi reset fonksiyonunu ayarlar

0: Frekans konvertorii diisiik / asir1 voltaj sonrasi gerilim normal oldugunda resetlemek gerekir

1:Girig geriliminde anormallik ve hataya neden oldugu zaman frekans konvertorii kesin olarak ¢ikist
durdurur,gerilim normal oldugunda F036 tarafindan belirlenen gecikme zamanindan sonra otomatik olarak baglar FO79
tarafindan tespit edilen hiz uygulanir

rFO35 Asirt akim durdurma noktasi Set araligi: 10 ~ 200%

Akim F035 yiizdesini gectiginde frekans konvertorii motorun durmasini onlemek i¢in otomatik hiz diisiirticiiyii
calistirmaya baslar.

F036 Durma ¢ikis zamani Set araligi: 0,1 ~5,0 S
F037 Analog ¢ikis AM Set araligt: 0 ~ 17
F038 Analog ¢ikis AM kazang Set araligt: 0 ~ 255
F039 Calisma kontrolii segenegi Set araligt: 0,0 ~ 9,9
| F040 Frekans ayarlama secgenegi | Set araligi: 0,00 ~ 99,99 |

| F041 DIl Terminal giris fonksiyonu segenegi | Set araligi: 0 ~ 99 |




F042 DI2 Terminal giris fonksiyonu secenegi Set aralig1: 0 ~ 99
F043 DI3 Terminal giris fonksiyonu se¢enegi Set aralig1: 0 ~ 99
F044 DI4 Terminal giris fonksiyonu segenegi Set araligi: 0 ~ 99
[FO45 Acik devre kollektor ¢cikis DO1 fonksiyonu secenegi | Set araligi: 0 ~ 99
F046 Acik devre kollektor ¢ikis DO2 fonksiyonu se¢enegi Set araligi: 0 ~ 99
F047 Role ¢ikis terminali fonksiyonu segenegi Set araligt: 0 ~ 99

F048 Cikis akimi algilama diizeyi

Set aralig1: 0 ~ 150%

Akim segici modiil grubunun algilama diizeyini tanimlayin

F049 Frekans algilama diizeyi

Set araligi: 0,00 ~ 650.00Hz

F050 izin verilen frekans algilama aralig

Set aralig1: 0,00 ~ 650.00Hz

rF 051 Elektronik termik réle ¢aligma zamani

| Set araligi: 0 ~ 1208

F052 Motor kutupu

Set araligt: 2 ~ 12P

F053 Digsli ¢ark orani

Set aralig1: 0 ~ 100%

rF 054 Monitdér modu secenegi

| Set araligi: 0 ~ 250

F055 Analog giris sinyal segenegi

Set araligi: 0 ~ 250

F056 Analog ¢ikis bilgileri

Set aralig1: 0 ~ 1023

F057 Cikis frekans1 (Hz)

Ekran araligi: 0,00 ~ 650.00Hz

F058 Cikis hiz1 (rpm)

F059 DC bus-bar gerilimi (VDC)

F060 Cikis gerilimi

F061 Akim ve diger durum ekran

F062 Sogutucu sicaklikligi

Ekran araligi: 0 ~ 100

F063 Dijital giris terminal durumu

Set araligr: 0.0.0.0 ~ 1.1.1.1

F064 Kontrol terminal durumu

Set araligt: 0,0. ~ 1,1

F065 Dijital ¢ikis terminal durumu

Set araligr: 0.0.0 ~ 1.1.1

F066 Keep down

F067 Calisma modu segenegi

Set araligi: 0 ~ 4

[ F068 Noninductive vektor gerilim telafisi

| Set araligi: 0 ~ 30

Bu parametre parametre otomatik ayarlama fonksiyonu ile otomatik olarak ayarlanir ve normalde




degistirilmesine gerek yoktur.

F070 Analog giris kazanci

Set aralig1: 0,0 ~ 100%

F071 Timer ¢aligma zamani

Set aralig1: 0,2 ~ 6553,0 S

F072 Basit PLC otomatik ¢alisma segenegi

Set araligt: 0 ~ 6

FO073 otomatik ¢aligma ayarinin ilk periyot siiresi

Set aralig1: 0,1 ~ 6553.0S

F074 otomatik ¢aligma ayarinin ikinci periyot siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0S
FO75 otomatik ¢alisma ayarinin {iglincii periyot siiresi Set araligt: 0,1 ~ 6553.0S
FO076 otomatik ¢alisma ayarinin doérdiincii periyot siiresi Set aralig1: 0,1 ~ 6553.0S
F077 otomatik ¢alisma ayarinin besinci periyot siiresi Set aralig1: 0,1 ~ 6553.0S

[ FO78 Motor nominal kapasitesi

| Set arahigi: 10 ~ 100%

F078 motor nominal akim yiizdesi ve frekans konvertdriiniin nominal akim yiizdesini tanimlar.

F079 Yeniden baslatabilme se¢enegi

Set araligi: 0 ~ 3

FO80 Hiz arama etki seviyesi

Set araligi: 10 ~200%

F081 Hiz arama yavaglama zamani

Set araligi: 0,1 ~25.0S

F082 Hiz arama gerilim geri alma zamani

Set araligi: 0,1 ~5,0 S

F083 IGBT koruma siiresi

Set araligt: 2,0 ~ 25.0us

Bu parametreyi sadece fabrika degistirebilir

F084 Girig AC gerilim

Set aralig1: 40 ~ 1000V

F084 frekans konvertoriiniin standart giris gii¢ kaynagi voltajini tanimlar.

rF 085 Frekans konvertoriiniin anma akimi

| Set araligi: 0,5 ~ 3000.0A

F086 Akimin gosterilen degerinin kazang ayari

Set araligi: 70 ~ 140

FO087 Gerilimin gosterilen degerinin kazang ayar1

Set araligt: 70 ~ 140

F086 Akimin gosterilen degerini ayarlar

F087 DC bus bar geriliminin (VDC) gosterilen degerini ayarlar

F088 Maksimum ¢ikis voltaji

Set aralig1: 30 ~ 100%

FO88 Frekans konvertorii list sinir frekansi altinda galistigi zaman maksimum gerilimi tanimlar.

F089 AIll terminali minimum giris degeri

Set araligi: 0 ~ 1023

F090 AIl terminali maksimum giris degeri

Set araligi: 0 ~ 1023

F091 AI2 terminali minimum giris degeri

Set araligi: 0 ~ 1023

F092 AI2 terminali maksimum giris degeri

Set araligi: 0 ~ 1023

F093 iletisim formu / iletisim adresi

Set ragne: 0,01 ~ 99,99




F094 Data baslangi¢c durumuna getirmek Set araligt: 0 ~ 250

F095 Parametre yazma-koruma Set aralif1: 0 ~ 2
F096 Ozel parametre seti ag Set araligi: 0 ~ 2
rF 097 Yazilim versiyon

F098 I LED yandig1 zaman gerekli monitdr parametresi

Set araligi: 0 ~ 99

F099 Hz LED yandigi zaman gerekli monitor parametresi

Set araligi: 0 ~ 99




Normal hata ve Karsi 6nlem

Hata kodu ve kars1 6nlem

Normal hata ve Karsi 6nlem

eIli(::::l E:(;i Hata aciklama Karsi 6nlem
-- 0 Normal hata yok
(DHizlanma zamanini uzatin
Hizlanma anida asirs @Yiik ataletini azaltin
CA 1 - ®Torku azaltin
@Giris giic kaynagini
kontrol edin
(D Yavaslama siiresi ¢ok kisa
CD ) Yavaglama aninda asir1 | @Yiik ataleti agir1 bityiik
akim ®Frekans konvertoriniin
giicii ¢cok diisiik
®Giris gii¢ kaynagini
Calisma aninda asiri kopyeliedin
ocC 3 ] @Yiik fren azaltin
(®Daha biiyiik bir gii¢ tinitesi
ile degistirin
Frekans konvertorii @Yk akimini kontrol edin
OH 4
asiri 1s1 @Tastyic frekansi azaltin
DGiris giic kaynagini
kontrol edin
Gii¢ kaynag1 gerilimi @1.:084 AC. gu¢ kagm agiin
OoP 5 - girig voltaj set degerini
kontrol edin
®Yavaglama zamanini
uzatin
@Giris gii¢ kaynagini
kontrol edin
UP 6 Gii¢ kaynag1 gerilimi
agir1 diisiik @F084 AC gii¢ kaynagmin
giris voltaj set degerini
kontrol edin
OL 7 Asirt yik Yiik akimini kontrol edin
CB 8 DC fren asir1 akim Pavr.an'le.tre HOOSESIRO0S
degistirin
Yazilim tespit asir1 Akim sensoriinii kontrol
CS 9 .
akim edin
SE xgﬁ?;;;;;:]dlm Ana CPU paneli degistirin




Anormallik ve Karsi 6nlem

Ornek 1

Frekans konvertoriinii ,calisma ve durdurma keyboard ile yapililir keyboard potansiyometresi ile frekans ayarlanir

Anormallik ve Karg1 6nlem

Anormallik

Muhtemel sebep

Kars1 6nlem

Enerji verdikten
sonra ekran
lizerinde higbir

@ Sebeke diisiik gerilim
veya faz hatasi
®@ DC yardimer giig hatas,

® Sebeke voltajint
kontrol edin;
® Servisi arayin

sey yok (® Sarj direnci bozuk; ® Servisi arayin
@ Kablolamay1 kontrol
®Frekans konvertdriiniin edin; veya Servisi
Gii¢ kaynag1 giris tarafinda kisa devre; arayin ;
hatas1 ®@ Devre kesicinin ® Devre kesicinin
kondansatorii  ¢ok kiigiik; kondansatoriinii
biiyiitiin
® Kablolamay1 kontrol
@ Yanlis kablolama; edin;
Motor ® Calisma sekli yanlis @ Cahgma seklini
) ayarlanmis; resetleyin
gallyLyor ® Asin yiik veya motor ® Yiikii azaltmak veya
bloke edilmis motor durumunu
ayarlamak ;
Motor ters @ Motor yanlis faz ®feg’;:i<1\§k2€{;rl}(l)?2rgrll ;kl
calistyor kablolama ]
ayarlayin;
® Hizlanma /
(®Hizlanma / yavaglama yavaslarpa EaliEn
zamani 1yi ayarlanmamis; mellonn
Motor @ Asir1 akim noktasi ¢ok YA . r}okF P
hizlanamayabili | diisiik ayarlanmissa; a}:ar}a'l.lrr.ns degerini
r yada ®Tagiyict frekans yanlis l%ly%ltun, frek
ygx'laslayamaya ayarlanmig veya dalgalanma azslst 11111101 e
bir gorunut; @ Yiiki azaltin veya
@Asm agr yiik frekans konvertdriiniin
daha biiyiikk giiclii
se¢iniz ;
oY it zaiiile i ©0) Yuk.dalgalanmasml
dalgalanma; Felln

Motor kararl
bir halde
calistig1 zaman

®@ Motor agir1 yiikk
korumasi katsayisi ¢ok
kiigiik ayarlanir;

® Frekansini ayarlama
potansiyometresi kotii
baglanti

® Motor asir1 yik
korumasi katsayisi
biiyiitiin

® Frekans ayarlama
potansiyometresini
degistirin veya Servisi
arayin

DGI6000

Cizim 12-1 1 Ornegin baglant: ¢izimi

<> F039 kontrol yolu segenegi "0 " keyboard ¢alisma olarak ayarlanir




<> FO040 frekans ayar segenegi "25" olarak ayarlanir keyboard potansiyometresi frekans ayari

< 9 % calistirmak ve durdurmak i¢in bu tuglar1 kullanin
< Hizim ayarlamak i¢gin keyboard potansiyometresini kullanin

Ornek 2
< Frekans konvertoriinii,calisma ve durdurma dis terminaller ile kontrol edilir dig
potansiyometresi frekansi ayarlar

£+ DIS(FWD)

1> DIS(REV)
REV ER\
DCOM

5V DGI6000 B
Potensiyometre ED AH
1C ACOM
Ornegin baglant: ¢izimi
JP1 JP4 JP7
b= 1 = 1 = 1
o = 2
i +
2 2 2
(=]
b= Ay
= Tyl

Frekans konvertdriinii,¢alisma ve durdurma dis terminaller ile kontrol edilir,gok adimli hizli ¢aligma yolu

—_x DR U
éia;zAC —X ()5 v
i A1  DGI6000
—— —& DIBREV)
——" —®RST
" —DI5SFWD)
Cok Adimh ® DCOM Role Hata Cikist
Hiz Kontrol




Birden fazla frekans konvertoriiniin birbirine bagh calisma kontrolii

Ana Potansiyometre

5V

1 anaurokisue)og

Al
5V
DGIs000

Al2

Frekans Invertorii 1

Ornek 5 F039 Ozel kullanim

3 Faz
AC Girisi

MCCB

aile
00 <

DI

DIS(FWD) oV
DIS(REV) Al 3] RL
DCOM ACOM

2
g

m g <o

DGI6000

7 ANRUIOAISURIO]

All
5V

DGI6000
Al2

Frekans Invertorii 2

F039 Calisma kontrol yolu segenegi

F039=0.2

F041 DI1 terminal giris fonksiyon secenegi

F041=89

< Yukaridaki 6rnekte F039 = a.b F039 0,2 olarak ayarlanmir

F039 = 0,2 tamsay1 pargas1 ve igerik a :yukaridaki parametre ,a = 0 keyboard ile karar verilen ¢aligma kontrolii
komutu anlamina gelir.Frekans konvertoriinii ileri ¢alistirmak igin
tusuna basin. frekans konvertoriinii durdurmak i¢in ,"STOP" tuguna basin,frekans konvertdrii caligmay1 durdurur.

F039 = 0,2 nokta pargast icerik b :yukaridaki parametre b = 2 Frekans konvertoriinii ¢alistirmak ,durdurmak igin
FWD terminali ile karar verilen ¢aligma kontrolii komutu anlamina gelir. ve REV terminali ile Frekans

konvertoriinii ters ¢alistirmak i¢in kontrol eder.

Al

-
g 5V

2

%' DGI6000
’,Z,; AlZ2

o

ACOM

Frekans Invertorii 3

"FWD"tusuna basin.Ters ¢aligtirmak i¢in "REV"

Peki o zaman, F039 "a" fonksiyonu ve "b" fonksiyonu uygulandigi zaman

< F041=89 DI1 terminali fonksiyonunu 89 secer demektir
DIl ~DCOM agik oldugu zaman F039 ¢alisma kontrolii komut = a,
DIl ~ DCOM kapali oldugu zaman F039 ¢alisma kontrolii komut = b

Yukaridaki drnekte: zaman DI1 ~ DCOM agik oldugu zaman, ileri ya da ters ¢aligtirmak i¢in FWD ya da REV
tusuna basin,durdurmak igin ,"STOP" tusuna basin DI1 ~ DCOM kapali oldugu zaman FWD ~ COM ya da REV ~
COM kullanin.Frekans konvertorii ¢aligtirmak veya durdurmak igin FWD ~ COM ya da REV ~ COM agik veya kapali

olarak kullanin.



Ornek 6 F 040 Ozel kullamim

MooR
—x R u
3 Faz
AC Girisi > = == Y
—x o B ke
E
DGT6000 e
—— DI2
l— DIS(FWD) 5V
— DIE(REY) Al R1
PR Dcom ACOM

F040 Frekans ayarlama secenegi F040 = 825

F042 terminal giris fonksiyonu secenegi F041=88

< Yukandaki ornekte F040 = 8,25 olarak belirlenir F040 cc.dd
F040 = 8,25, tamsay1 kismu igerik cc: yukaridaki parametre cc = 8 Frekans ayar secenek fonksiyonu "8"
anlamina gelir., yani frekans FOO0 degeri tarafindan belirlenir.
F040 = 8,25, nokta pargasi icerik dd :yukaridaki parametre dd = 25 Frekans ayar secenek fonksiyonu "25"
anlamina gelir ,yani frekans keyboard potansiyometresi tarafindanbelirlenir.
Peki o0 zaman, F040 "cc" fonksiyonu ve " dd" fonksiyonu uygulandigi zaman
< F042= 88 DI2 terminali islevi demektir """ fonksiyonu, 88 secer
DI2 ~ DCOM agik oldugu zaman F040 ¢aligsma kontroli komut = a,
DI2 ~ DCOM, kapal1 oldugu zaman F040 ¢alisma kontrolii komut = b
Yukaridaki 6rnekte: DI2 ~ COM agik oldugu zaman,frekans degeri FOOO tarafindan belirlenir. DI2 ~ DCOM,
kapali oldugu zaman frekans keyboard potansiyometresi tarafindan belirlenir.

<% F040 8,25 olarak belirlenir ise DI2, DI5, DI6, DCOM ¢ok islevli dijital giris terminali fonksiyonu,"segenek

kontrol komutu ve hiz komutu "olarak ayarlanmamis ise sonra frekansini ayarlamak igin tamsay1 pargasi 8
tarafindan karar verilir ve bu siire de nokta boliimiiniin fonksiyonu gerceklestirilir.

Omek 6 Calisma frekansina karar vermek icin YUKARI /ASAGI terminallerini kullanin

MCCB
R u
;gn(z;iris —x = ok
—x i BB “’
E
DGI6000 —
— pi
— DIz
—" DIS(FWD)
SR DCOM

Parameter set: F040 = 6 F41 =19 F42 =20

Parametre agiklama:F040 = 6,Calisma frekansina dahili yukari / asag1 sayici karar verir
DI1 ~DCOM agik oldugu zaman ,Calisma frekansi artan;

DI2 ~ DCOM, kapali oldugu zaman ,Caligma frekansi diigiiriilmesi;

Diger dijital girig terminalleride yukaridaki fonksiyon olabilir
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